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(5 7) . Ahstrart * J Qi e invention relates to a method for precisely-positioned production of a cavity, especially a bone cavity, at a prepa- 
ration point by means of a hand instrument, comprising the following steps: calculation of position-dependent surface characteristics 
from a three-dimensional data set of the surface of the preparation point at a desired position of an implant which is to be inserted in 
said cavity, wherein the area in which the cavity is to be created is represented in the form of a three-dimensional data set of volume 
data; detection of at least one partial cut-out of the preparation point comprising an acmal visible surface feature by means of a cam- 
era which is arranged on the hand instrument at a pre-defined distance to a processing tool and display as a video image; insertion 
of a calculated surface characteristic for the desired position of the hand instrument, wherein the inserted surface characteristic can 
be altered, especially made congruent with respect to its position in relation to the actual visible surface characteristic by modifying 
the position and the inclination of the hand instrument. 
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Erklarung gemaB Kegel 4.17: 

— Erpndererkldrung (Regel 4.17 TXffer iv) nur fur US 
Veroffentlicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 

— vor Ablauf der fiir Anderungen der Anspriiche geltenden 
Frist; Verdffentlichung wird wiederholt, falls Anderungen 
eintreffen 



Zur Erklarung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfang Jeder reguldren Ausgabe der 
PCT -Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur lagerichtigen Herstellung einer Kavitat, insbesondere einer Kno- 
chenkavitat, an einer Praparationsstelle mittels eines Handinstruments, mit folgenden Schritten: - Berechnung von positionsabhan- 
gigen Oberflachenmerkmalen aus einem dreidimensionalen Datensatz der Oberflache der Praparationsstelle zu einer gewtinschten 
Position eines in die Kavitat einzubringenden Implantats, wobei der Bereich, in dem die Kavitat erstellt werden soil, als dreidimensi- 
onaler Datensatz von Volumendaten vorliegt; - Erfassen mindestens eines ein tatsachlich sichtbanes Oberflachenmerkmal aufweisen- 
den Teilausschnittes der Praparationsstelle mittels einer am Handinstrument angeordneten Kamera mit voigegebenem Abstand zu 
einem Bearbeitungswerkzeug und Anzeige als Videobild; - Einblenden eines berechneten Oberflachenmerkmals fiir die Sollposition 
des Handinstruments, wobei durch Veranderung der Position und der Neigung des Handinstruments das eingeblendete Oberflachen- 
merkmal beziiglich seiner Lage zu dem tatsachlich sichtbaren Oberflachenmerkmal verSndert, insbesondere zur Deckung gebracht 
werden kann. Ein weiterer Gegenstand ist ein Instrument hierfUr. 



